Knick >

P16800

Duplicador de senal de velocidad

Leer antes de la instalacion.
Conservar para el uso futuro.

e
www.knick.de [u]:

r" (= ]

T




P16800 Knick >

Directivas complementarias

Lea y guarde este documento para futuras consultas. Antes de intentar montar, instalar, utilizar o reali-
zar el mantenimiento al producto, asegurese de comprender completamente las instrucciones y los
riesgos descritos en estas. Respete siempre todas las indicaciones de seguridad. El incumplimiento de
las instrucciones de este documento puede provocar lesiones graves y/o dafios a la propiedad. Este
documento estd sujeto a cambios sin previo aviso.

Estas directivas complementarias explican cémo se presenta la informacién de sequridad en este do-
cumento y qué contenido abarca.

Capitulo Seguridad

El capitulo de seguridad de este documento esta disefiado para ofrecer al lector conocimientos basi-
cos de seguridad. llustra los peligros generales y ofrece estrategias para evitarlos.

Advertencias

Este documento utiliza las siguientes advertencias para indicar situaciones de peligro:

Simbolo Categoria Significado Observacion

A ADVERTENCIA Designa una situacién que puede provocar la muerte o lesio-  Las advertencias contie-
nes graves (irreversibles). nen informacién sobre

A  PRECAUCION Designa una situacion que puede provocar lesiones leves o como evitar el peligro.

moderadas (reversibles).

Ninguno AVISO Designa una situacion que puede provocar dafios medio-
ambientales o dafnos a la propiedad.
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1 Seguridad

Este documento contiene instrucciones importantes para el uso del producto. Siga siempre todas las
instrucciones y utilice el producto con precaucidn. Si tiene alguna pregunta, pdngase en contacto con
Knick Elektronische Messgerate GmbH & Co. KG (en lo sucesivo denominada “Knick”) usando la infor-
macion proporcionada en la pagina final de este documento.

1.1 Uso previsto

El duplicador de sefal de velocidad P16800 detecta los impulsos de los sensores de velocidad y los
transmite, aislados eléctricamente entre si, a la salida. Las entradas del P16800 procesan las sefiales de
los sensores sin interaccion, segun la especificacion de SIL4. = Seguridad funcional (opcional), p. 6

El producto es apto para su uso en material rodante y en aplicaciones industriales.

El duplicador de sefal de velocidad puede utilizarse en los siguientes dmbitos de aplicacién:
+ desacoplamiento y multiplicacion de las senales del sensor de velocidad
« provision de sefnales de velocidad aisladas galvanicamente y, por tanto, independientes para los
sistemas ATP, los sistemas de control de puertas, el registro electrénico de recorridos y otros siste-
mas que requieran informacion sobre la ruta/tiempo o la velocidad
« mediciones de velocidad de material rodante
« aplicaciones con codificadores y sensores de velocidad en entornos industriales generales

Los términos «dispositivo», «producto» o P16800 hacen referencia a las diversas versiones del duplica-
dor de senal de velocidad.

Las placas de identificacion de los productos especifican claramente las propiedades del producto.
Placa de identificacion, p. 8

Extreme el cuidado en todo momento al instalar, utilizar o interactuar de cualquier otra forma con el
producto. Cualquier uso del producto que no sea el establecido en este documento esta prohibido y
puede provocar lesiones graves o la muerte, asi como danos a la propiedad. La empresa operadora
serd el unico responsable de los danos resultantes o derivados de un uso no previsto del producto.

1.2 Requisitos de personal

La empresa operadora se asegurara de que todo el personal que utilice o interactuie con el producto
esté debidamente formado y haya recibido las instrucciones adecuadas.

La empresa operadora cumplird y se asegurara de que su personal cumpla con todas las leyes, regla-
mentos, codigos, ordenanzas y normas de cualificacion de la industria pertinentes relacionadas con el
producto. El incumplimiento de lo anterior constituira una violacién de las obligaciones de la empresa
operadora en relacion con el producto (incluyendo, entre otras cosas, un uso no previsto como el des-
crito en este documento).

1.3 Riesgos residuales

Tenga en cuenta los diferentes niveles de seguridad funcional en funcién de la variante de producto
seleccionada.

El producto ha sido desarrollado y fabricado de conformidad con las normas y reglamentos de seguri-
dad generalmente aceptados, asi como de acuerdo con una evaluacién de riesgos interna. A pesar de
lo anterior, el producto puede presentar, entre otros, los siguientes riesgos:

Influencias medioambientales

Los efectos de la humedad, la corrosién y la temperatura ambiente, asi como los altos voltajes y los so-
brevoltajes transitorios, pueden afectar al funcionamiento seguro del producto. Deben tenerse en
cuenta las instrucciones siguientes:
« Utilice P16800 unicamente de conformidad con las condiciones de funcionamiento establecidas.
Especificaciones, p. 36
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1.4 Seguridad funcional (opcional)

EI P16800 desacopla las sefales de los circuitos de sefales de seguridad sin influir en ellas. La sefal de
entrada se transmite a la sefal de salida con la precision especificada de forma funcionalmente segura.

Las placas de identificacion de los productos especifican claramente las propiedades del producto.
Placa de identificacion, p. 8
SRAC - Condiciones de aplicacion relacionadas con la seguridad

La informacion relativa al uso del P16800 y las condiciones de uso especificadas en este Manual del
usuario deben respetarse como condiciones de aplicacién relacionadas con la seguridad (SRAC, por
sus siglas en inglés) para lograr las caracteristicas de seguridad funcional especificadas en cuanto a la
ausencia de interaccion y transmisidn de sefales. Debe respetarse el aislamiento reforzado del pro-
ducto SIL entre la entrada y la salida y los limites especificados para la altitud, la categoria de sobrevol-
taje y el voltaje de trabajo.

1.5 Instalacion y funcionamiento

Deben respetarse todas las normas locales y nacionales relativas a la instalacion y el funcionamiento
del producto vigentes en el lugar de destino.

Todos los circuitos de corriente o voltaje conectados deben cumplir con los requisitos SELV, PELV o de
zona | seguin la norma EN 50153.

« El producto debe ser instalado por personal eléctrico cualificado.

« El producto no puede abrirse, modificarse ni repararse de manera independiente, sino que debe
sustituirse por un producto equivalente. Las reparaciones solo puede llevarlas a cabo Knick.

+ La empresa operadora debe garantizar el cumplimiento de los parametros de la interfaz y las con-
diciones ambientales especificadas.

« El producto debe instalarse en un armario de control con cerradura.

Ver también
Instalacién, p. 22
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2 Producto

2.1 Contenido del paquete
« P16800 en la version solicitada
« Puentes insertables de tres polos
> Para el dispositivo de 1 canal: 1 unidad

> Para el dispositivo de 2 canales: 2 unidades

Puentes insertables de dos polos
> Para el dispositivo de 1 canal: 3 unidades
° Para el dispositivo de 2 canales: 6 unidades
+ Informe de prueba 2.2 segun EN 10204
« Guia de instalacién con instrucciones de seguridad

Nota: El manual del usuario (este documento) esta publicado en formato electréonico. = knick.de

2.2 Identificacion del producto

Las diferentes versiones del P16800 estan codificadas en una designacién del modelo.

2.2.1 Codigo del producto

Duplicador de senal de velocidad P 16 8 _ _ P 3 1/ _ o
Entrada de impulsos/salida de impulsos 8

1 entrada - 1 salida

2 entradas — 2 salidas

2 entradas — 1 salida y DOT (sentido de desplazamiento) ” 4 0

Sin SIL

Con entrada no interactiva (SIL 4) 1

Con entrada no interactiva (SIL 4) y transmision segura de sefales a la salida
(SIL 2)

Carcasa modular? P 3

Terminales de dos niveles enchufables 1
Division de frecuencias 1:1 0 2:1 2
Divisién de frecuencias 1:1 0 4:1

Division de frecuencias 1:1 0 8:1 8

Alimentacién de voltaje/suministro de potencia 12...24V ()

2.2.2 Ejemplo de una Version

Duplicador de seial de velocidad P 1 6 8 2 2 P 3 1 / 2 o
Entrada de impulsos/salida de impulsos 8
2 entradas — 2 salidas 2

Con entrada no interactiva (SIL 4) y transmision segura de sefales a la salida
(SIL2)

Carcasa modular P 3
Terminales de dos niveles enchufables 1
Divisién de frecuencias 1:1 0 2:1 2

Alimentacién de voltaje/suministro de potencia 12...24V ()

W Sin SIL
2 para carril DIN de 35 mm o adaptador de montaje en pared ZU1472 (opcional)
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2.2.3 Placa de identificacion

El P16800 cuenta con placas de identificacion en la parte lateral y la parte delantera de su carcasa. La
informacion en las placas de identificacién depende de la version del producto.
Cddigo del producto, p. 7

Duplicador de senal de velocidad de 1 canal
® |
1

o
AN UK it

B ca o
Made infGermany 14163 Serin lm

/

o :--
§ - o - A
o - T -~ —
v = : - ]
° T ,. S a —_
T £ swa4 o e+o44cnD 2 |5
hel O GND 2.1 0——+¢ &0 54GND ~— v
5 Screen22 O—e ... _. O 53 Screen
n.c23 0 "ttt 0 52n.c.
n.c.24 o o

51n.c Green:  Power
=T Red: Error
Yellow: Pulses
@ .__-m Crama
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Output 1 2|3 |4||Input 1 2 Sp;edlflignal
U6/7 L 14mA | |e [r6/7_1114/20 mA @/ —
o[ 16/71120mA | [efe]lo[1T0  NUs .
U0 M =Us|e|e
T0 I1=~Us'e I(':ffl.';.u l
Standstill: 7 V [ty (y=2or4or8) AN
Output 1 1 7 @ —
Inverted output ®| 0=Default ®=0n -

1 Placa de identificacion lateral 13 Terminal de dos niveles 5

2 Asignacién de terminales y vista general de la configura- 14 Configuracién, descripcién general
cién (extracto de la placa de identificacion lateral)

3 Placa de identificacion frontal del dispositivo (leyenda 15 Cargas conectadas: alimentacion eléctrica, con-
n.° 3) sumo de energia max., voltaje de prueba tipo,
temperatura ambiente admisible
4 Terminal de dos niveles 2 16 Adaptador de montaje en pared (accesorio op-
cional ZU1472)
5 Diagrama de conexiones 17 Conformidad/homologaciones
6 Terminal de dos niveles 3 18 Direccion del fabricante con designacién del
origen
7 Fabricante 19 Significado de la visualizacién LED
8 Salida del interruptor DIP 1 20 LED (x2) canal 1
9 Linea de producto 21 Nombre del producto, designacién del modelo
10 Nombre del producto 22 Numero de articulo/nimero de serie
11 Entrada del interruptor DIP 1 23 Ajustes de fabrica

12 Terminal de dos niveles 4

Ver también
Simbolos y marcas, p. 10
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Duplicador de senal de velocidad de 2 canales y funcién DOT opcional

Unidad de controlUnidad de control lTI

-

N

w

S

(V)]

[-))

0 N

9
10
11
12
13
14

Isolation

™ Ouput2

—0 421 -
——0 430 g -
44GND 2 ]
54GND = g
5.3 Screen v
6.1 Us
621
630 % -
: 51GND 2 s
GND 24 O——s 64GND — g
Screen 23 O—e | é 5.2 Screen v
Output 1/2 2[3]4/|[Input 1/2
U671 14mA | |e ‘U6/7 1114120 mA
o167 L20mA | [efe][o[Tr0 T1Us .
U0 n=us|ele
0 L=Usle Inpn.A 12 1
*Standstil: 7 V ol 1.1 *
————— Output 12 ] [fy:1(y=20r4or8)

Output 2 — -
[ Jinverted output [e] o=Default ®=0n

Placa de identificacion lateral del dispositivo

Asignacién de terminales y vista general de la confi-
guracion (extracto de la placa de identificacion late-

ral)

Placa de identificacion frontal del dispositivo
(leyenda n.c 3)

Salida del interruptor DIP, canal 2
Terminal de dos niveles 1

Asignacién de terminales

Terminal de dos niveles 2
Terminal de dos niveles 3

Fabricante

Salida del interruptor DIP, canal 1
Linea de producto

Nombre del producto

Entrada del interruptor DIP, canal 1
Terminal de dos niveles 4

Ver también
Simbolos y marcas, p. 10

&)

(:::)—————-[

P
P168xxP3x/xx

15
16

17

18
19

20

21
22

23
24
25
26
27

>

Channel 2

Green: Power
Red:  Ermor
Yellow: Pulses

[0 Channelt

ER |
P16800

Speed Signal
Doubler

000000 / 0000000

Terminal de dos niveles 5
Configuracion, descripcién general

Terminal de dos niveles 6

Entrada del interruptor DIP, canal 2

Cargas conectadas: alimentacion eléctrica, consu-
mo de energia max., voltaje de prueba tipo, tem-
peratura ambiente admisible

Adaptador de montaje en pared (accesorio opcio-
nal ZU1472)

Conformidad/homologaciones

Direccion del fabricante con designacion del ori-
gen

LED (x2) canal 2

LED (x2) canal 1

Nombre del producto, designacién del modelo
Numero de articulo/ndmero de serie

Ajustes de fabrica
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2.3 Simbolos y marcas

SIL4

SIL4

iCondiciones especiales y puntos de peligro! Siga la informacién de seguridad y la
instrucciones sobre uso seguro del producto como se indica en la documentacion del
producto.

La colocacién de la marca CE en el producto significa que el producto cumple los requisitos
aplicables especificados en la legislacion de armonizacién de la Unién Europea.

Listado segun UL: Marca UL combinada para Canadd y Estados Unidos

Evaluaciéon de conformidad UK: marca de conformidad para el Reino Unido (Inglaterra,
Escocia y Gales)

El simbolo en los productos Knick significa que los dispositivos desechados se deben eliminar

separadamente de los residuos urbanos sin clasificar.

Sefnal de onda cuadrada, nivel alto.

Sefal de onda cuadrada, nivel bajo.

Interruptor DIP: Funcion ON

Interruptor DIP: Funciéon OFF

Interruptor DIP: Reglaje de fabrica (por defecto)

Ausencia de interaccion SIL (flecha tachada)

Out
SI L2 Out Transmision SIL

10
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2.4 Diseno

@

oNg .
\

/ Q@
@// : °

&

1 Enganche de montaje de pata metdlica 9 LED (x2) canal 1
2 Placa de identificacion lateral 10 Nombre del producto
3 Terminal de dos niveles 1 11 Coédigo DataMatrix
4 Terminal de dos niveles 2 12 Numero de serie/articulo
5 Terminal de dos niveles 3 13 Terminal de dos niveles 4
6 Placa de identificacion frontal del dispositivo 14 Terminal de dos niveles 5
7 LED (x2) canal 2 (si estd disponible) 15 Terminal de dos niveles 6
8 Significado de la visualizacién LED 16 Interruptor DIP (especifico de la aplicacion), ver
configuracién
Ver también

Interruptores DIP, p. 30
Senalizacién LED, p. 32
Placa de identificacion, p. 8

1
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2.5 Descripcion funcional

El P16800 esta disponible en versiones de 1y 2 canales y se emplea para detectar las sefales de un
sensor de velocidad. La entrada del P16800 esta disefiada de forma que se pueden conectar sensores
de velocidad con salida de corriente o de voltaje. Las salidas del producto pueden configurarse como
salidas de corriente o de voltaje y se comportan como un sensor de velocidad para las unidades de
control. = Cddigo del producto, p. 7

P16810 1 entrada, 1 salida
P16820 2 entradas, 2 salidas
P16840 2 entradas, 1 salida, 1 salida DOT

« EI'P16800 transmite la sefal de impulso de los sensores de velocidad de la entrada a la salida en un
proceso aislado galvanicamente. El producto se utiliza para duplicar las seiales, es decir, para de-
sacoplarlas de los circuitos de medicion existentes, o para proteger las unidades de control de las
cargas de voltaje en el sensor de velocidad.

- El aislamiento galvéanico protege el equipo y contribuye a una transmision sin alterar de las sefales
de medicién. Ademas, mejora la calidad de la sefal y desacopla las unidades de control. De este
modo, se pueden reducir las interferencias de EMC en las unidades de control.

« EI'P16800 puede detectar la parada de un eje o un vehiculo si los impulsos de entrada descienden
por debajo de las frecuencias minimas.

« Solo P16840: El producto puede detectar el sentido de giro de un eje o el sentido de la marcha de
un vehiculo.

« El voltaje del sensor de velocidad U en la entrada del P16800 es necesario para definir el umbral
de conmutacion. U no se utiliza para alimentar el dispositivo P16800.

« EI'P16800 puede procesar las sefiales de los sensores de velocidad y otros transmisores de impul-
sos, por ejemplo, turbocargadores.

- EIP16800 detecta las sefales de impulso de los circuitos de los sensores de velocidad sin influir en
ellos. La ausencia de interacciéon puede ajustarse para aplicaciones relacionadas con la sequridad
hasta el nivel SIL 4.

+ La transmisién de impulsos de la entrada a la salida puede ajustarse de manera opcional para apli-
caciones relacionadas con la seguridad hasta el nivel SIL 2.

« Latransmisién de impulsos puede ajustarse como 1:1 o, con divisién de frecuencias, como 2:1
(4:1 u 8:1 disponibles de fabrica). Con la divisién de frecuencias activada, la sefial de salida tiene
una relacion impulso/pausa del 50 %. La division de frecuencias con conexion en serie de ambos
canales es posible hasta 64 veces.

« Las senales de impulso pueden invertirse.

- Lasalida es la imagen binaria de las sefales de entrada (nivel alto/bajo, respuesta de velocidad ce-
ro).

- La carcasa es apta para su montaje en carriles DIN de 35 mm y en paredes (adaptador de montaje
en pared ZU1472, — Accesorios, p. 34 opcional).

- Para aplicaciones relacionadas con la seguridad son adecuados los siguientes productos SIL:
o SIL: P16811*** P16812*** en la versién de 1 canal
o SIL: P16821%***, P16822 *** en la versidn de 2 canales - Abreviaturas, p. 44

12
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Version del producto con funciéon DOT

La version del dispositivo P16840 genera una sefial de sentido de desplazamiento (DOT). La salida del
primer canal (Out DOT CH1) suministra el resultado de la comparacién de fase del canal de entrada co-
mo sefal DOT.

La salida del segundo canal reproduce la sefial de la entrada del segundo canal. En el dispositivo
P16840, las salidas estan interconectadas galvanicamente. Las entradas estan aisladas galvanicamente
entre siy de las salidas.

Diagrama de impulsos (esquematico)

U4
In CH1 Alto
Bajo
In CH2 Alto
Bajo
Out DOT CH1 Alto
Bajo
Out CH2 Alto
o L1 L1 L1 L_ Bao
01 23 456 7 8 91011121314151617 18 19 20 21 /L
T

1 Cambio de direcciéon

Con un flanco de sefal ascendente (1) en la entrada del canal 2 (In CH2), el nivel de salida de la sefal
DOT se fija en la salida del primer canal.

La sefial DOT se puede invertir o no invertir a la salida mediante el interruptor DIP en la salida. La inver-
sién de un canal a la salida de corriente o de tensiéon cambia la polaridad de la sefial DOT.
Interruptores DIP, p. 30

Ver también
Interruptores DIP, p. 30
Comportamiento de la transmision, p. 38

13
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2.6 Entrada/salida

Los sensores de velocidad con salida de voltaje y salida de corriente pueden conectarse a la entrada
del P16800.

Sensor de velocidad de 2 canales con salida de voltaje

En los sensores de velocidad con salida de voltaje, la alimentacién de voltaje del sensor de velocidad
se conecta a las entradas U; y GND de P16800. El umbral de voltaje para la deteccién del nivel de la
entrada se ajusta a través de la entrada U,. P16800 recibe alimentacion a través del terminal V; y GND
(no se muestra en el diagrama).

Las sefnales de salida del sensor de velocidad se conectan en las entradas de voltaje Uy GND del

P16800.
@\ °
@
T
r— "=°"17
A
* N — |
. - ®
U1
\ Out I l
X _ . = N
I GND1 | i T—®
X Out -
lu2 |
i 5
| T I ®
I I
Case L2
| \ °
1 Salidas de voltaje de un sensor de velocidad de 4 Fuente de alimentacion
2 canales
2 Entradas de voltaje del P16820 5 Canal 2 del divisor de voltaje de entrada con entra-
da U2y entrada GND 2
3 Canal 1 del divisor de voltaje de entrada con entra- 6 Conexion equipotencial

da U 1yentrada GND 1

Al utilizar sensores de velocidad de 2 canales, U1y U2 deben estar conectados cada uno a la alimen-
tacién de voltaje del sensor de velocidad. El voltaje conectado a U1 y U2 se utiliza Unicamente para
determinar los umbrales de conmutacion internos, no para alimentar las entradas del producto. Las
resistencias de entrada de U1 y Us2 son de alta impedancia. El circuito de entrada, formado por el ca-
nal 1 del divisor de voltaje (3) y el canal 2 del divisor de voltaje (5), no requiere ningun voltaje de ali-
mentacion separado.

14
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Sensor de velocidad de 2 canales con salida de corriente

Al utilizar sensores de velocidad con salida de corriente, las corrientes de sefial se conducen a través
de las resistencias de carga internas en el P16800. Las resistencias de carga estan protegidas contra
sobrecargas con diodos conectados en paralelo. Para asegurar que el flujo de corriente no se vea in-
terrumpido al desconectar el enchufe, los diodos se pueden insertar en terminales de dos niveles.

XX

1 Salidas de corriente de un sensor de velocidad de 4 Fuente de alimentacién
2 canales

2 Entradas de corriente del P16800 5 Carga canal 2

3 Cargacanal 1 6 Conexion equipotencial
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Circuito de salida de un canal P16800

rm—m et —.q
: DC/DC— V.
| i @
I |
e
i i —0
I — 1 Out
: L sw
| I
| | ®
| |
! GND
P |
1 Convertidor de voltaje interno 3 Salida de conmutacion para la sefializacion del es-
tado

2 Controlador de salida para corriente y voltaje

El P16800 recibe alimentacion a través del terminal Vi y GND (la alimentacidn no se muestra en el dia-
grama).

La salida del P16800 tiene dos conexiones de alimentacion: V¢ y U,. Si se utiliza el terminal Ug, el con-
trolador de salida recibe alimentacién mediante el voltaje aplicado a U; a través de la red de diodos. Si
el terminal Uy esta abierto, el controlador de salida recibe alimentacién a través de V. y un convertidor
de voltaje interno.

La salida de sefal OUT se puede parametrizar como salida de corriente o salida de voltaje mediante los
interruptores DIP. Con una deteccion de parada activa y una parada detectada (frecuencia <1 Hz), se
mide una tensién constante de 7,2V en la salida. El terminal U, debe estar conectado en este modo.
Para activar la deteccién de parada, hay que seleccionar la salida de voltaje mediante los interrupto-
res DIP. EI SW de salida de conmutacion es un interruptor de diagnéstico (conmutador) y, cuando esta
abierto, sefala un error detectado. Todas las conexiones de salida estan protegidas con diodos supre-
sores bipolares.

Ver también
Salida de corriente, p. 37
Salida de voltaje, p. 37
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2.7 Alimentacion de voltaje

El P16800 recibe su alimentacion a través del circuito de salida. La alimentacién de voltaje tipica es, no-
minalmente, de 12...24 V. El rango de voltaje admisible es de 10...32V CC. La alimentacion de voltaje
debe estar proporcionada por una fuente de alimentacién SELV o PELV. El circuito de salida y el circui-
to de entrada asociado, aislado galvanicamente, reciben alimentacidn a través del terminal V o Ug. Las
alimentaciones de los canales 1y 2 estan aisladas galvanicamente. La alimentacién de voltaje no esta
aislada galvanicamente de la salida.

El P16800 puede recibir alimentacién a través de una unidad de control posterior o una fuente de ali-
mentacion. Las corrientes disponibles (potencia de salida) suelen estar limitadas cuando la alimenta-
cién se efectia a través de una unidad de control. Si se supera la corriente, puede aparecer un mensaje
de error en la unidad de control. Al seleccionar la variante de terminal es posible ajustar la corriente a
través de la unidad de control posterior.

Las siguientes figuras muestran las opciones de alimentacién para las salidas de corriente y de voltaje.
Las opciones de terminales que se muestran difieren en el uso del terminal U. Si el terminal U no esta
conectado, el P16800 alimenta el controlador de salida de manera interna. Esto reduce la absorcién de
energia y la temperatura, por lo que la disponibilidad a largo plazo aumenta. Si la unidad de control
posterior puede evaluar los niveles reducidos, el terminal U; puede permanecer abierto.

Alimentacién a través de la unidad de control en el terminal V

Salida de corriente activa

IS
Vs O < Vs

U; O §=
S B =
3 lowe —O—= Input current 9
: :
SW O S

I

GND,,, —O—»—="— GND
1= lonp t loue (th'h'dlqmax =200Q)
Salida de voltaje
IS
Vi —O—— Vs

)
U o —
S B 5
0 Iout i
© Uoe —O—=—— Inputvoltage ©
: :
SW —O S

I

GND,,, —O—"— GND

l.=1_,+1 (U

S GND out

=4V)

out,max

Input voltage (voltaje de entrada)
Input current  (corriente de entrada)

Control unit (control)
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La unidad de control proporciona la corriente I, que fluye hacia el terminal V.. El voltaje de salida de
la sefal Uy, 0 el voltaje de carga de un canal, es de aproximadamente 4 V. El uso de la deteccién de
parada con un voltaje de salida de 7,2 V no es posible en este tipo de terminal.

Alimentacion a través de la unidad de control en el terminal Vs y U,

Salida de corriente pasiva

V, 2 Vi
U IB o—
o B c
o [ 2
3 lost —O——=—— Inputcurrent 9
— )
o 5
SW —O O
I
GND,,, —O—=""— GND
Ileout
ISzIGND

La corriente que fluye desde la unidad de control hacia la alimentacién del P16800 se comparte como
I; para el terminal V e |; para el terminal Ug.

Salida de voltaje

v, o< v,
| =
g NBel =
| —
3 Uge —O—= Input voltage g
o c
SW —O 8

GND,,, —o—»'GL GND

(U, = Up)

ISz IGND

IB = Iout out

Input voltage  (voltaje de entrada)
Input current  (corriente de entrada)

Control unit (control)

La corriente que entra en el terminal U, es igual a la que sale del terminal lo/Uqyr.
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Alimentacion auxiliar en el terminal V

VCC
Power supply
GND

Input voltage
Input current
Control unit

Power supply

IB =

IS =|
(voltaje de entrada)
(corriente de entrada)

(control)
(fuente de alimentacion)

out

GND

IS
Vi, —O—+«¢— Vi
! =
3 Uy —O4—— £
I —
3 lowt —O——== Input current g
o c
SW —O 8
I
GND,,, —O——"-@- GND
Ileout
ISz'IGND
VCC
Power supply
GND
|S
Vs —O<4— Vs
| =
o UB _0-48_ g
S | =
3 Uge —O—= Input voltage g
o c
SW —O 8
GND,, —o—»'Gﬂo— GND
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Alimentacién auxiliar en el terminal U; (controlador de salida)

VCC
Power supply
— GND
Vs O 4IS Vs
IB =
o Us —O—<— c
o | S
3 ot —O——= Input current g
a c
SW —O 8
I
GND,,, —O—"@- GND
IB’.leout
I,=1,,,= constant
VCC
Power supply
— GND
IS
Vs —O—+ Vs
IB o —
o Uy O« c
=] | S
8 Uge —O——== Input voltage g
o c
SW —O 8
I
GNDout _O_’GN_D._ GND

IBz Iout

Isz IGNDz constant

Input voltage (voltaje de entrada)

Input current  (corriente de entrada)

Control unit (control)

Power supply  (fuente de alimentacion)
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Si la carga de la unidad de control debe corresponder a la carga a través de un sensor de velocidad, se
puede utilizar una fuente de alimentacién adicional. Si la unidad de control soporta una carga mas al-
ta, se puede omitir la fuente de alimentacion adicional. En este caso, cambie la configuracién de la co-
nexion para efectuar la alimentacion a través de la unidad de control (salida de corriente activa o sali-
Alimentacion de voltaje, p. 17

da de corriente pasiva).

Ver también
Abreviaturas, p. 44
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2.8 Blindaje

Los rangos de entrada y salida del P16800 estan separados y doblemente blindados. El blindaje doble
consiste en un blindaje interno con conexién a la tierra del circuito y un blindaje externo flotante.

Blindaje de la entrada de corriente

Las corrientes de entrada cambiantes generan un potencial cambiante en la base de la resistencia de
medicidn y, por tanto, también en la tierra de entrada. La tierra de entrada esta firmemente conectada
al blindaje interno, de modo que se crea un potencial alterno entre el blindaje interno y el externo. El
blindaje externo de la entrada esta conectado al blindaje del cable. Debido al blindaje doble de la en-
trada y el blindaje de la salida, las corrientes alternas no afectan a la salida.

En el capitulo = Configuracion, p. 27 se muestran varias configuraciones de blindaje.

AVISO! Si no se conecta el blindaje, puede haber interferencias en la sefial. Los terminales de blindaje
(Screen) deben estar bien conectados y no deben quedarse abiertos.

Los blindajes de cable se conectan a la tierra del armario de control en los armarios de control corres-
pondientes. Que se haga en uno o ambos lados depende de la conexién equipotencial y de la distan-
cia entre los armarios de control.

Ver también
Placa de identificacion, p. 8
Alimentacién de voltaje, p. 17
Asignacion de terminales, p. 23
Puentes insertables, p. 26
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3 Instalacion
3.1 Montaje

Respete las condiciones siguientes:
El producto puede instalarse en recipientes bajo el suelo, en el techo y en salas de maquinas de loco-
motoras y unidades de traccién. En el interior del material rodante, el producto debe instalarse dentro
de un armario de control con cerradura.
En instalaciones industriales, el producto debe utilizarse dentro de un armario de control con cerradura.
El P16800 puede instalarse en cualquiera de las siguientes posiciones de instalacion:

« En carriles DIN de 35 - mm, se puede montar en paralelo (sin utilizar un conector de bus de ca-

rril DIN).
« En superficies planas, con el adaptador de montaje en pared ZU1472 accesorio.

4

Montaje en carril DIN de 35 mm

< Py

01. Encaja el P16800 (1) en el carril DIN de 35 mm (2).

Montaje en superficies planas con el accesorio Adaptador de montaje en pared ZU1472 (puede
pedirse por separado)

Nota: La imagen en miniatura (3) del adaptador de montaje en pared muestra la posicién de instala-
cién correcta del P16800 (1) en el adaptador de montaje en pared ZU1472 (2).

01. Encaje el P16800 (1) en el ZU1472 (2).
02. Coloque el ZU1472 (2) con el P16800 (1) en la posicion de instalacion.

03. Fije el ZU1472 (2) con dos tornillos M6 (5) y arandelas (4) (no incluidos en el contenido del paque-
te). Apriete los tornillos M6 (5) con un par de apriete de 5 Nm.
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Como retirar el P16800 del adaptador de montaje en pared

Para retirar el P16800 del adaptador de montaje en pared, primero hay que aflojar los tornillos M6. Do-
ble ligeramente hacia arriba un lado del adaptador de montaje en pared para separarlo del producto.

Ver también
Esquema de dimensiones, p. 35

3.2 Asignacion de terminales

Terminal Etiqueta Entrada/ Canal Funcién
salida
1.1 Vs Salida 2 Alimentacién de voltaje
1.2 U, Salida 2 Alimentacién de voltaje (controlador de salida)

Si el terminal U, estd abierto, el controlador de salida reci-
be alimentacion a través de Vs y un convertidor de CC/CC

interno.

1.3 Sal Salida 2 Senal de salida (corriente o voltaje)

1.4 SW Salida 2 Salida de conmutacioén, abierta si se ha detectado un
error.

2.1 GND Salida 1 Tierra (potencial de referencia)

2.2 Screen Salida 1 Blindaje

23 Screen Salida 2 Blindaje

24 GND Salida 2 Peso

3.1 Ve Salida 1 Alimentacién de voltaje

3.2 U Salida 1 Alimentacién de voltaje (controlador de salida)
Si el terminal U, estd abierto, el controlador de salida reci-
be alimentacion a través de V¢ y un convertidor de CC/CC
interno.

33 Sal Salida 1 Sefal de salida (corriente o voltaje)
En la variante de producto con funcién DOT (P16840, de-
teccién del sentido de giro/sentido de la marcha): resulta-
do de la comparacion de fases.

3.4 SW Salida 1 Salida de conmutacion, abierta si se ha detectado un
error.

4.1 U Entrada 1 Alimentacién de voltaje sensor de velocidad (U,,,..)

42 I Entrada 1 Corriente de sefal del sensor de velocidad

43 u Entrada 1 Voltaje de sefal del sensor de velocidad

4.4 GND Entrada 1 Tierra del sensor de velocidad

5.1 GND Entrada 2 Tierra del sensor de velocidad

5.2 Screen Entrada 2 Blindaje

53 Screen Entrada 1 Blindaje

5.4 GND Entrada 1 Tierra del sensor de velocidad

6.1 U, Entrada 2 Alimentacién de voltaje sensor de velocidad (U,,,..)

6.2 I Entrada 2 Corriente de sefal del sensor de velocidad

6.3 U Entrada 2 Voltaje de sefal del sensor de velocidad

6.4 GND Entrada 2 Tierra del sensor de velocidad
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Diagrama de bloque y asignacién de terminales

63U
6.4 GND
5.1 GND

5.2 Screen

Ver también
Abreviaturas, p. 44

KKnick

—>
Signal

Power

|
®—O sScreen22

—

- 7

—>
Signal

Power

24

—I—OV1.1

S
|
——+—0 u,12

|
|40 Out 1.3
|—O SW 1.4
|

& —+—O GND24

|
,—O Screen 2.3
a

Output 2



P16800 Knick >

3.3 Instalacion eléctrica
A ;jADVERTENCIA! Descarga eléctrica potencial. No instale el producto bajo tension.

AVISO! Danos en el producto en caso de descarga electrostatica (ESD). Tome medidas de proteccion
contra descargas electrostaticas.

01. Desconecte el sistema eléctrico de los elementos bajo tension.

02. Asegure el sistema eléctrico contra el rearranque.

03. Verifique que el sistema eléctrico se encuentra sin tension.

04. Establezca la puesta a tierra y la conexion en cortocircuito del sistema eléctrico.

05. Cubra o aisle los elementos bajo tensidén contiguos, utilizando material aislante.

06. Prepare los conductores

Nota: Utilice inicamente conductores de cobre blindados. Los cables deben ser resistentes a una tem-

peratura de min. 75 °C (167 °F), a no ser que la aplicacién exija unos requisitos mas elevados. Los con-
ductores deben estar homologados para el valor limite del dispositivo de proteccion del circuito.

Secciones transversales conductores
0,2..1,5mm? AWG 24...16

Trenzado con virola o sélido

07. Pele 10 mm del aislamiento de los extremos del cable. Coloque los cables de hilos trenzados finos
con virola.

=YY
YUYy

D

08. Introduzca el cable en el terminal de dos niveles (versién enchufable) sin utilizar herramientas. Si
es necesario, abra el terminal de dos niveles con un destornillador para facilitar la insercion del ca-
ble. Para retirar el cable del terminal de dos niveles, utilice el destornillador como se muestra.

09. De forma alternativa, utilice terminales roscados.

Nota: La salida de corriente debe terminar siempre con una carga.

Nota: En el caso de los dispositivos de 2 canales, las sefales de entrada 1y 2 deben proceder del mis-
mo sensor de velocidad. Las sefales de salida solo deben ir a una unidad de control.

Nota: Cuando se utiliza la entrada de corriente, U, U,, y GND deben estar conectados al puente inser-
table de tres polos. Si se utilizan entradas de voltaje, no debe utilizarse la entrada de corriente.

10. Conecte el P16800 de acuerdo con el cableado seleccionado (tipo de senal, blindaje).

11. Compruebe que el cable esta bien sujeto.

12. Restablezca el estado inicial del sistema eléctrico. Ejecute en el orden inverso los pasos realizados
para asegurar el funcionamiento sin tensién.

Ver también
Asignacion de terminales, p. 23
Terminales, p. 27
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3.4 Puentes insertables

Los conductores y los puentes insertables estan conectados a los terminales de dos niveles (version
enchufable). = Asignacion de terminales, p. 23

Se pueden utilizar puentes insertables de dos o de tres polos:

« Cuando se utiliza la salida de corriente pasiva, los terminales Vs y U, deben estar conectados a un
puente insertable de dos polos. = Alimentacion de voltaje, p. 18

« Cuando se utiliza la entrada de corriente, los terminales Ug, U,, y GND deben estar conectados a un
puente insertable de tres polos.

« En funcién del blindaje elegido, los terminales GND y Pantalla se conectan a un puente insertable
de dos polos.

26



P16800 Knick >

4 Configuracion

4.1 Terminales

Los diagramas siguientes muestran los terminales de un sensor de velocidad en el P16800 dentro del
armario de control. En todas las configuraciones, la salida del producto puede ajustarse individual-
mente en corriente o en voltaje para cada canal. El P16800 actia como un sensor de velocidad en el la-
do de salida.
Gracias a las diferentes opciones de circuitos para la salida del producto, es posible ajustar la carga de
la unidad de control para que coincida con la carga de un sensor de velocidad.

Alimentacién de voltaje, p. 17

4.1.1 Terminal del sensor de velocidad a la entrada de corriente del duplicador de seial
de velocidad.

Blindaje a través de la carcasa del sensor de velocidad:

junction box or

plug cabinet
speed sensor f
current output gontrol unit 1
terminal terminal
- block oo, | blex -
+ 777707% Fﬁf* .
out —
95
> 3
out
95
[> : kXS : !
HESE 1 |or i
oo T ot I
coseg 157 =2 ® 07 & ®
1 P16800P3 —
R Sopivans BEFCR TR control unit 2
. , ! {421 L g2t *
—————— optional connection [N Y U outas k _
Pl ' ! =
4.4 GND 1 SW34
1 1 I '
i1 s46ND | eND21
- I I H
é 5.3 screen | sereen22 &
T e s i >
fe21 121 ugte M ‘
H 1 H 1
= 63U ! | oout13 ’
1 64GND | 1 swi4
: | Py

| - 51GND GND 24 »
- N 1l N 1
i ® 5.2 screen H | screen2. 3‘.J =L

igaipipasit} [asibauidasin.

<

Blindaje a través de un condensador en la carcasa del sensor de velocidad:

junction box or .
plug cabinet

speed sensor
current output control unit 1

terminal terminal
block block

X1TX]
T 5
s &
N N N
SN S S
——

il
L
g
[ &l
|

G
L
N

[ &
|

G
l—lh
|
|
|

— P16800P3
SR I FUATA T control unit 2
1420 11 yg2d +
! " i i -
—————— optional connection [resu 1 oussy -
1 446ND | 1 swaa M
- 54 GND 3 ' GND21}——
H 1 H 1
; 5.3 screen Lscreenzl.——{.
Ty rUs 1 E oz s 11—
‘621 11 gl ‘
(—/‘ 63U 1 : Out1.3 '
1 64GND | 1 SWi14H
¥ 5.1 GND 3 | GND24 : L 2
7 H 1 H Il
L 5.2 screen | | screen2. 3¢ _
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Blindaje a través del blindaje interior de la carcasa del sensor de velocidad:

unction box or .
plug cabinet

speed sensor
current output control unit 1
terminal terminal

[X]
N N
PoATENASNA

Py 199 Py Py
ssssss e 7} e ’
coseg 1O 1O
L P16800P3 =
] T ;'chVs’a?:— control unit 2
X ) . 421 Ug32 + +
—————— optional connection ! outas ! N

<

4.1.2 Terminal del sensor de velocidad a la entrada de voltaje del duplicador de senal
de velocidad

Blindaje a través de la carcasa del sensor de velocidad:

junction box or

plug cabinet
speed sensor h
voltage output control unit 1
lebrlrg\gka\ Iegwlcnkal
A el oy KO I .
. i | ! 3
I P o =
I> | é% b Ol T |>
t . [ [
o L SO Do
> T ELA i >
P P P + o
o 1ol T [Hot —r— 1
screen e
-0 ®
cas ] 77 884
= ~ P16800P3
: PriTs Ve H control unit 2
—————— optional connection RS SREY Ug32 *

: 43U Out3.3 — —
1
4.4 GND SW34 ‘

—®
I

L 5.4 GND GND 2.1 >
1
[ 5
Py 53screen | 5 | soreen 22940 I>
o
Lo s
—1- 6.1Us T lch2 Vs 11 1@
[ H
1oige 621 ° Ugt2 H+—
|
. 63U Out1.3
? 1~ 6.4 GND SW14
1
5.1 GND GND 2.4

®
Lo
e

5.2 screen screen 2.3
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Blindaje a través de un condensador en la carcasa del sensor de velocidad:

junction box or

plug cabinet
speed sensor .
vgltage output control unit 1
it ot
out [ ! b
| o %% [ O T [>
aut [ : [
3 é % O T [>
P K{SN P ~—o
| Y IS e g
dreen e 27 hd ®
—+of- —tor
; _ P16800P3

control unit 2

h
; 40 cht Vs3.1 1
. . |
—————— optional connection S SRE Ug32 *
e 43U Out33 — —
]
T, — 4.4 GND sSwW34 ‘
1 54 GND GND 2.1 H D
] o
g d s
@[ @53screen | 5 1 screen 22619 D
P g
— 1~ 6.1 Us S lch2 Vs 1.1
[ 2
! 3 f~ 621 “ Ugt2 H—+—
- 63U out13
T

6.4 GND SW 14 =

—®
>

e

L 5.1 GND GND 2.4
T I
-

o @ l@52screen screen 2,34

AV

Blindaje a través del blindaje interior de la carcasa del sensor de velocidad:

junction box or

plug cabinet
speed sensor ;
voltage output control unit 1
terminal terminal
TS block < block
' N [ [ [ +
i ' T PO T
| B IS D>
! - 2 -
i L g L REEDS
i - EZAEmEE N T
| 3 ' IS 3 ' 3 : Py °
I Y IO F R G
screen e v
ill_ 1O 1o
— ___ P16800P3
L T VesH control unit 2
—————— optional connection RS SRE] Ug32 *
; 430 out33 =1
? : 11 4.4 GND SW 3.4
3 : 5.4 GND GND 2.1+ D
r. 3 screen E screen 2.2@--@ D
R EreyTs £ oh2 Va1
! 1§ 621 “ Ugt2 -+
L3y out13
? YY) Sw14
1 sieno GND 2.4 ® j
® 2screen | 1 screen 2.3 T
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4.2 Interruptores DIP

Las funciones de entrada y salida del P16800 pueden ajustarse de manera individual mediante los in-
terruptores DIP del producto. En la placa de caracteristicas se indica qué funciones corresponden a ca-
da posicion de los interruptores DIP.

AVISO! No modifique el rango de medicién durante el funcionamiento.

01. Ajuste los interruptores DIP segun la funcién deseada.

02. Tras la configuracion, compruebe el duplicador de sefal de velocidad para asegurarse de que fun-
ciona correctamente.

Interruptor DIP en la entrada

Resumen de las funciones de los interruptores DIP en la entrada:

« Interruptor DIP, entrada 1y entrada 2 (opcional)
> Eleccién de entrada de corriente o entrada de voltaje

> Eleccidn entre la transmision de impulsos 1:1 o la divisién de frecuencias 2:1 (opciones desde la
fabrica: 4:1 0 8:1)

DIP 1 DIP 2 Valor de entrada Notas Ajustes de fabrica
Act. Act. Bajo0V Entrada de voltaje, O
(ON) Alto Ug transmisién de impulsos 1:1,
sin divisién de frecuencias
Act. Desact. Bajo 6/7 mA Entrada de corriente,
(OFF) Alto 14/20 mA transmisién de impulsos 1:1,
sin divisién de frecuencias
Desact. Act. Bajo0OV Entrada de voltaje,
Alto U divisién de frecuencias 2:1
(opciones en la fabrica: 4:1 0 8:1)
Desact. Desact. Bajo 6/7 mA Entrada de corriente,
Alto 14/20 mA divisién de frecuencias 2:1

(opciones en la fabrica: 4:1 0 8:1)
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Interruptor DIP en la salida

Resumen de las funciones de los interruptores DIP en la salida:

« Interruptor DIP, salida 1y salida 2 (opcional)

° Eleccién de salida de corriente o salida de voltaje

° Para la salida de corriente: Eleccion del nivel alto 14 mA o0 20 mA

° Eleccién de deteccion de parada (voltaje medio)

> Eleccidn de una senal de salida invertida o no invertida

DIP1 DIP2

Desact. Desact.

Desact. Desact.

Desact. Act.

Desact. Act.

Act. Desact.

Act. Desact.

Act. Act.

Act. Act.

Ver también

DIP3
Act.

Act.

Act.

Desact.

Act.

Act.

Act.

Desact.

Interruptores DIP, p. 30

Placa de identificacion, p. 8

DIP 4
Act.

Desact.

Desact.

Desact.

Act.

Desact.

Desact.

Desact.

Valor de salida

Bajo 6/7 mA
Alto 20 mA

Bajo 6/7 mA
Alto 14 mA

BajoOV

Alto = U,
BajoOV

Alto = Uy
Parada=7,2V

Bajo 20 mA
Alto 6/7 mA

Bajo 14 mA
Alto 6/7 mA
Bajo = U,
Alto0V

Bajo = Ug
Alto0V
Parada=7,2V
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Nota

Salida de corriente,
proteccién de la instalacion

Salida de corriente
Salida de voltaje

Salida de voltaje con detec-
cion de parada

Salida de corriente,
invertida,
proteccién de la instalacion

Salida de corriente,
invertida

Salida de voltaje,
invertida

Salida de voltaje con detec-
cion de parada,
salida de voltaje, invertida

Knick >

Ajustes de fabrica

O
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5 Operacion
5.1 Puesta en servicio

01. Ajuste la funcién deseada mediante los interruptores DIP. = Interruptores DIP, p. 30
02. Monte el P16800. = Montaje, p. 22

03. Realice la instalacion eléctrica del P16800. - Instalacion eléctrica, p. 25

04. Compruebe la funcionalidad de P16800.

5.2 Funcionamiento

5.2.1 Senalizacion LED
Hay dos indicadores LED para cada canal (CH1/CH2) en la parte frontal del dispositivo.

)] CH2
af D\:@

Wiss

1 LED izquierdo: verde/rojo 2 LED derecho: amarillo
Verde Indicador LED izquierdo Pantalla de funcionamiento, voltaje operativo disponible.
Rojo Indicador LED izquierdo Se ha detectado un error.

Amarillo  Indicador LED derecho  Sefalizacién por impulsos (el indicador LED parpadea al ritmo de los impulsos
de entrada. Con frecuencias de impulso altas, esto se percibe como una luz
continua).

Con la funcién DOT, el indicador LED del segundo canal parpadea al ritmo de
los impulsos de entrada del segundo canal. El indicador LED del primer canal
muestra el resultado de la deteccién del sentido de desplazamiento.

Ver también
Diserio, p. 11

5.3 Mantenimiento y reparacion

Mantenimiento
Los dispositivos no necesitan mantenimiento. No deben abrirse.
Reparacion

El producto no puede ser reparado por el usuario. Las personas de contacto local y la informacién so-
bre el procedimiento de reparacion pueden encontrarse en www.knick.de.

Almacenamiento

Familiaricese con la informacién sobre las temperaturas de almacenamiento y la humedad relativa es-
pecificadas en las Especificaciones. = Condiciones ambientales, p. 41
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5.4 Retirada del servicio

5.4.1 Retirada del servicio
El producto debe retirarse del servicio y protegerse contra la reconexién si se da lo siguiente:
« El producto estd visiblemente dafado.
- No puede realizar la funcion prevista.
+ Se ha guardado mucho tiempo a temperaturas fuera del rango de temperatura especificado.
El producto solo puede volver a ponerse en funcionamiento tras una prueba rutinaria profesional lle-
vada a cabo por el fabricante.
5.4.2 Retirada
A ;ADVERTENCIA! Descarga eléctrica potencial. No desinstale el producto bajo tensién.

01. Desconecte el sistema eléctrico de los elementos bajo tension.

02. Asegure el sistema eléctrico contra el rearranque.

03. Verifique que el sistema eléctrico se encuentra sin tension.

04. Establezca la puesta a tierra y la conexion en cortocircuito del sistema eléctrico.

05. Cubra o aisle los elementos bajo tensién contiguos, utilizando material aislante.

06. Compruebe la entrada del P16800 para verificar que se encuentra sin tensién.

07. Desconecte la alimentacién.

08. Abra los bornes con conexidn de tornillo con la ayuda de un destornillador y retire los cables.
09. Retire la carcasa del P16800.

5.4.3 Eliminaciéon
Al eliminar el producto, deben respetarse los codigos y reglamentos locales.
Los clientes pueden devolver los residuos de sus dispositivos eléctricos y electrénicos.

Los detalles sobre la devolucion y eliminacién ecoldgica de los equipos eléctricos y electrénicos se
pueden encontrar en la declaracion del fabricante en nuestro sitio web. Si tiene alguna duda, sugeren-
cia o pregunta sobre el reciclaje de residuos de aparatos eléctricos y electrénicos de Knick, envie un
correo electrénico a —» support@knick.de

Ver también
Simbolos y marcas, p. 10
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6 Accesorios

Adaptador de montaje en pared ZU1472 P16800, opcional

El accesorio ZU1472 permite la instalacion del P16800 en una superficie plana. Los
accesorios incluyen un adaptador de montaje en pared.

Utilice dos tornillos M6 (EN 912/ISO 4762) con arandelas (EN 125/ISO 7089) para
montar el adaptador de montaje en pared. (Los tornillos y las arandelas no estan
incluidos en el dmbito de suministro).

34



P16800 Knick >

7 Esquema de dimensiones

Nota: Todas las dimensiones se indican en milimetros [pulgadas].
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El accesorio «<Adaptador de montaje en pared» ZU1472 esta disponible de manera opcional y no esta
incluido en el contenido del paquete del P16800. La distancia entre los agujeros para el accesorio
ZU1472, «<Adaptador de montaje en pared», es de 124 mm [4.88"].
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1 Adaptador de montaje en pared ZU1472
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8 Especificaciones

8.1 Entrada

Sefal de voltaje o de corriente
Forma de onda
Sensor

8.1.1 Entrada de voltaje

Entrada de voltaje Uggense
Deteccidn de fallos

Valor umbral entrada de voltaje

Proteccion contra sobrecarga/voltaje externo
Resistencia de entrada

Capacitancia de entrada

8.1.2 Entrada de corriente

Entrada de corriente

Valor umbral
Bajo: 6/7 mA
Alto: 14/20 mA

Deteccién de fallos

Caida de tension

Proteccion contra sobrecarga
Resistencia de entrada

Con ausencia de interaccion: Caida de tension

Knick >

Dependiente del ajuste de los interruptores DIP
Cuadrada

Codificador de velocidad, sensor de velocidad, generador de
impulsos de trayectoria o generador de impulsos

10...33,6 V CC + 2 % pico-pico (max. 35V)
Linea abierta: U umbral =8,5...9,9V

Légico 0 (bajo): <30 % de U
Logico 1 (Alto): >70 % de Ug

Hasta max. 35V CC carga continua
= 60 kQ
<100 pF

Max. 200 mA

Nota: El voltaje de referencia U ..., debe estar abierto, es decir,

conectado en cortocircuito con el puente insertable de tres polos.
Puentes insertables, p. 26

Légico 0 (bajo): < 9,5 mA
Légico 1 (alto): > 11.5 mA

Linea abierta: l umbral=1,8...2,6 mA
<0,7V

Hasta méx. 0,2 A de carga continua
<200

<1V
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8.2 Salida

Forma de onda

Tipos de salida

Opciones de conversidn de la sefal

8.2.1 Salida de voltaje

Nivel de voltaje

Reaccién al voltaje medio en la entrada del P16800

Capacidad de carga de la sefal de voltaje

Proteccion contra sobrecarga causada por voltaje externo
Respuesta de cortocircuito

Longitudes de los cables de salida de tensién

Tiempo de aumento

8.2.2 Salida de corriente

Salida de corriente pasiva, configurable

Salida de corriente activa, configurable

Senal de corriente de fallo

Error de nivel de la sefal de corriente

Voltaje de carga méaxima

Resistencia paralela interna en la salida
Capacidad de sobrecarga, voltaje externo
Respuesta de circuito abierto

Tiempo de aumento

Knick >

Cuadrada

Senal de corriente o voltaje
Las salidas de los canales 1y 2 se pueden configurar dife-
rentes.

Corriente — corriente
Voltaje — voltaje
Corriente — voltaje
Voltaje — corriente

Bajo< 1V
Alto = U,
Alto (Ug abierto) =5V

7,2V £ 0,3V con parada detectada
(Ug debe estar conectado.)

Depende de U y del nivel de entrada anterior

Max. 20 mA
Max. 2 mA con parada detectada

Con max. Ug/max. 200 mA

A prueba de cortocircuito (limitado a 50 mA)
Max. 100 m (0,25 nF/m)

ti0.00 < 10 ps

Adecuada para las siguientes entradas de la unidad de
control:
Bajo 6/7 mA, Alto 14 mA

Adecuada para las siguientes entradas de la unidad de
control:
Bajo 6/7 mA, Alto 20 mA

Adecuada para las siguientes entradas de la unidad de
control:
Bajo 6/7 mA, Alto 14 mA

Adecuada para las siguientes entradas de la unidad de
control:
Bajo 6/7 mA, Alto 20 mA

No

Se puede activar en la fabrica:
Con error detectado 0 mA

Maéx. 2 mA

<Uz-2Va20mA
<5V, si Uy estd abierto

>150 kQ
Hasta un max. Uy/méx. 200 mA
A prueba de circuito abierto

ti0.00 <10 Ps
(pendiente del flanco del impulso para cargas 6hmicas)
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8.2.3 Salida de conmutacion

Salida de conmutacion: SW

USW ma’x,/lsw max.
Caida de voltaje interno

Ug,, con interruptor abierto sin voltaje de conmutacion ex-

terno
lsw con interruptor abierto
Potencial de referencia

Tiempo de respuesta de fallo

8.3 Comportamiento de la transmision

Rango de frecuencia nominal

Ciclo de trabajo de las senales del sensor de velocidad a
transmitir

Tiempo de flujo continuo

Diferencia del tiempo de flujo continuo en los dos canales

Divisién de frecuencias, ajustada en fabrica

Desviacion maxima del ciclo de trabajo de la sefal de salida

a la sefal de entrada sin division de frecuencias

Ciclo de trabajo de la sefial de salida con division de fre-

cuencias independiente del ciclo de trabajo de la sefal de

entrada
Deteccién de parada

Respuesta de funcién estatica
(respuesta de velocidad cero)

Nivel de voltaje medio para la sefalizacion de la parada

8.4 Senales DOT

Tiempo solapado
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Relé de estado solido, normalmente cerrado, contacto
normalmente cerrado, apertura en caso de fallo

33,6 V/100 mA
<0,2Va20mA
>1V

Aprox. 130 pA
GND
<ls

0...25kHz
20%...80 %

t, <10 s

Aty 0 Aty <2 s
Abreviaturas, p. 44

P168*****/2%. 1.1, 2:1, conmutable

P168*****/4*: 1:1, 4:1, conmutable

P168*****/8%. 1:1, 8:1, conmutable
Abreviaturas, p. 44

+10%
50% + 10 %

f<1Hz+0,3Hz

El nivel de salida sigue al de entrada (valido para la
transmision 1:1)

Upe=7,2V+£03V

to, = Tus

U
In CH1 Alto
\ Bajo
tOL
\ Alto
In CH2 Bajo
2t

Ver también
Abreviaturas, p. 44
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8.5 Reaccion a las senales de entrada

Nivel de entrada Uy 1/2
Entradade U Bajo Bajo
voltaje Alto Alto
Voltaje medio Bajo o alto,
dependiendo del ni-
vel de entrada/histé-
resis
f<1Hz(soloconla 7,2V
generacion de voltaje
medio habilitada)
Abierto Bajo
Us 10..336V Depende del nivel de
entrada/histéresis
< aprox.9,5V Indefinido
Entradade | Bajo Bajo
corriente Alto Alto
< Bajo Alto
Abierto Alto

Knick >

lowe 1/2 Salida de conmuta-
cion SW 1/2
Bajo Cerrado
Alto Cerrado
Bajo o alto, Cerrado
dependiendo del nivel de
entrada/histéresis
Ajuste no valido Cerrado
Bajo Cerrado
Depende del nivel de en- Cerrado
trada/histéresis
Indefinido Abierto
Bajo Cerrado
Alto Cerrado
Alto Abierto
Alto Abierto

Inversién activa de las sefales de entrada mediante el interruptor DIP: los niveles alto y bajo se intercambian.

La sefal de salida evalla la generacién de voltaje medio. Todos los errores de entrada también se evaltan en el pro-

ceso.

8.6 Suministro de corriente

Alimentacion del canal de entrada

Alimentacion de los canales de salida

Suministro de corriente V,, Ug (aplicaciones de carriles)
Suministro de voltaje V, Uy (aplicaciones industriales)

Seguridad eléctrica

Limites de sobrevoltaje y subvoltaje

Clase de interrupcion
Clase de conmutacion
Corriente via Uy por canal

Consumo de potencia mediante V, por canal

Consumo de potencia Py,

Factor de ondulacion de CC

Disponibilidad para la operacién (después de conectar la alimen-
tacion eléctrica)

Corriente de irrupcién en V, por canal
ConV,=24V,Uy;;enR =1kQ

Corriente de entrada en U por canal
ConUg=24V,Uy,;enR =1kQ
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Del correspondiente circuito de salida, aislado
galvanicamente

V¢: Circuito de salida
Ug: Controlador de salida
Alimentacién de voltaje, p. 17

24V, SELV, PELV
12...24V, SELV, PELV

Todos los circuitos de corriente o voltaje conecta-
dos deben cumplir con los requisitos SELV, PELV
o de zona | conforme con EN 50153.

V¢ 10...33,6VCC
Ug:10...33,6 VCC
S1segun EN 50155, tabla 6
C1 seguin EN 50155, tabla 8

Max. 5 mA + loyr
Maéx. 5 mA + Ugy/R,

Méx. 600 mW

< 2,2 W variante de producto de dos canales
< 1,1 W variante de producto de un canal

59% segun EN 50155, tabla 7
<20 ms

<0,0002 A%/s

<0,0001 A%/s
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8.7 Aislamiento

Aislamiento galvanico

Voltajes de prueba tipo

Voltajes de prueba de rutina

Tensién de aislamiento nominal

Aislamiento reforzado

Knick >

A través del circuito de entrada y los circuitos de salida,
a través de canal 1y canal 2 - Normas y directivas, p. 42

A través de entrada y salida:
88kVCA/5s
5kV CA/1 min

A través del canal 1y el canal 2:
3,55kVCA/5s
3 kV CA/1 min

A través de entrada y salida:
4,6 kVCA/10s

A través del canal 1y el canal 2:
1,9kVAC/10s

Informacion sobre el aislamiento, las distancias
de aislamiento, la contaminacidn y el sobrevoltaje, p. 43

Informacion sobre el aislamiento, las distancias
de aislamiento, la contaminacion y el sobrevoltaje, p. 43

8.8 Funcion de seguridad: Ausencia de interaccion, entrada

Capacidad sistematica para el nivel de seguridad
FFR
U, Ug

Prueba rutinaria del aislamiento entre el blindaje y el res-
to de las sefales de un canal

Ver también

SC para SIL 4

<20-10°

Impedancia de entrada >60 kQ
Corriente de entrada < £100 pA
Uu<1v

1,4kV Ca,
duracion: 60 s

Informacidn sobre el aislamiento, las distancias de aislamiento, la contaminacion y el sobrevoltaje, p. 43

8.9 Funcion de seguridad: Transmision de seinales

Capacidad sistematica para el nivel de seguridad
FFR

Funcién de seguridad

SC para SIL, configuracion 1001 (1 de 1)
<1,0-107

Transmision con precision de frecuencia
f...=f, £ 0,1 % del valor medido
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8.10 Condiciones ambientales

Entorno operativo
Lugar de instalacién segin EN 50155

Grado de contaminacién
Clase de altura conforme a EN 50125
Clase de temperatura operativa segun EN 50155

Clase de temperatura operativa aumentada durante el
encendido segun EN 50155

Clase de cambio de temperatura para cambios rapidos de

temperatura segun EN 50155
Rango de temperatura ambiente: Operacion

Rango de temperatura ambiente: Almacenamiento y
transporte

Temperatura en la carcasa

Humedad relativa (funcionamiento, almacenamiento y
transporte)

Valor medio anual
Operacion continua
Continuamente durante 30 dias al ano

Ocasionalmente en los demas dias

8.11 Mas datos

Terminales

Grosores de conductores

Tipos de cables

Grado de proteccién segin EN 60529

Carga mecanica
Golpes y vibraciones segun EN 61373, IEC 61373

MTBF

Vida util segun EN 50155

Vida util operativa seguin EN 13849
Peso

KKnick

Uso en areas cerradas y sin ventilacién forzada en el
material rodante

Armario de control cerrado,
Apéndice C: 1y 2

PD 2

AX

oT4
ST1,ST2

H1

-40...70°C (-40...158 °F)
tiempo corto: 85 °C (185 °F)

-40...90 °C (-40...194 °F)

Méx. 95 °C (203 °F)

<75 %
15..75%
75..95%
95...100 %

Terminales de dos niveles enchufables

0,2...1,5mm? AWG 24 ... 16,
Trenzado fino con virola o solido

Cables blindados

Entrada, IP20
Salida, IP20

Categoria 1, Clase B
Probado por un laboratorio de pruebas independiente

>2,6 - 10° h (383 FIT por canal)
20 afhos, L4 segun EN 50155
20 anos

Aprox. 170 g
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9 Anexo

9.1 Normas y directivas

Knick >

Los dispositivos se han desarrollado de acuerdo con las siguientes normas y directivas:

Directiva
Directiva 2014/30/UE (EMC)
Directiva 2014/35/UE (Bajo voltaje)
Directiva 2011/65/UE (RoHS)
Directiva 2012/19/UE (WEEE)
Reglamento (CE) N.° 1907/2006 (REACH)
Normas
Aplicaciones ferroviarias
Resistencia a las vibraciones y a los golpes
Proteccion frente al fuego
CEM
Seguridad funcional
Requisitos de aislamiento
Clima
Aplicaciones industriales
CEM
Requisitos de aislamiento
Restriccion de sustancias peligrosas/RoHS

Seguridad eléctrica y proteccién contra incendios (Cana-

da)
Seguridad eléctrica y proteccién contra incendios
(EE.UU.)

EN 50155, EN 50153
EN61373,IEC61373

EN 45545-1, EN 45545-2, EN 45545-5
EN 50121-1, EN 50121-3-2

EN 50129

EN 50124-1

EN 50125-1

EN 61010-1

ENIEC 61326-1

EN 61010-1, EN IEC 60664-1

EN IEC 63000
CAN/CSA-C22.2N.°61010-1-12

UL 61010-1, n.2 expediente de UL: E340287

Las normas y directivas vigentes pueden diferir de las aqui especificadas. Las normas aplicadas estan

documentadas en la declaracién de conformidad y en los certificados correspondientes. Puede encon-

trarlas en www.knick.de en la seccién del producto correspondiente.

9.2 Evaluacion del material

Proteccion frente al fuego

El producto no contiene materiales inflamables segun la norma EN 45545. El producto esta certificado

para aplicaciones interiores y exteriores hasta el nivel de riesgo HL3 de conformidad con la norma
EN 45545-2. Esto fue confirmado por un organismo notificado.

Revestimiento protector

Todas las placas de circuito impreso ensambladas estaban provistas de un revestimiento protector de

clase PC2 en ambas caras.
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9.3 Informacion sobre el aislamiento, las distancias de aislamiento, la
contaminacion y el sobrevoltaje

Input 1 B1 Output 1
T T T T T T DI T T T T T T T T |
| = |
| o |

| |
| |

| |
| |

| |
| |

| |
| |

| |
| |

| = |
| lo
| T |
| @ |

| |
| |

| |
| |
| o |
L oL |

B2 B2
D2 B1 D2

CTTTTT T |DIT T T T T T T T TS |
| == !
| Ly !
| by !
| Ly !
| by !
| by !
| by !

9 |
| E
| | 12 |

® |
| |
| by !
| by !
L oL |
Input 2 Output2

Voltajes de aislamiento nominales (extracto)

Seccion Valor real [mm] ISO OV PD < Altitud [km] Voltaje de aislamiento nominal [V]

Holgura Distancia de 2 4 EN 50124-1, EN 60664-1,EN 61010-1,
fuga UL 61010-1

B1 11 11 B 1l 2 X X 1000

D1 11 11 D Il 2 X 1000

D1 11 11 D 11l 2 X 600

D1 11 11 D Il 2 X X 600

D1 11 1M D 11l 2 X X 300

B2"? 3 3 B 1] 2 X 300

D2"? 3 3 D Il 2 X 300

D2"? 3 3 D Il 2 X X 150

Leyenda:

D: Aislamiento reforzado OV: Categoria de sobrevoltaje

B: Aislamiento basico PD: Grado de contaminacion

Y No hay aislamiento galvanico de las salidas en las versiones con DOT
2 No hay aislamiento galvéanico de las entradas cuando las dos entradas estan conectadas en paralelo
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10 Abreviaturas

AWG
CE
CH
DIP
DOT
FFR
fin
FIT
fout
GND

GND (salida 1)
GND (salida 2)

|

lg
lano
I
ly

NC

Out

ov

P168***

PD

PELV

Prnax

R

Ron

Screen, SHLD
SELV

SIL

SW

-

out

tOL

Calibre de cable americano

Conformité Européenne (Conformidad Europea)

Canal: Version de 1 canal o 2 canales de un producto
Conjunto doble en linea: interruptor deslizante con posicion ON y OFF
Sentido de desplazamiento

Tasa de fallos funcionales (tasa de fallos de un producto)
Frecuencia de la sefial de entrada

Fallos en el tiempo (fallos por cada 10° horas)
Frecuencia de la sefal de salida

Tierra

Tierra comun en la salida para Ug,, V;, SW,

Tierra comun en la salida para Ug,, V,, SW,

Entrada de corriente

Corriente en terminal Vg

Corriente del terminal GND

Corriente salida

Corriente en terminal V

Contacto normalmente cerrado

Salida

Categoria de sobrevoltaje

uxn

= comodin para variantes de producto, - Cédigo del producto, p. 7
Grado de contaminacién

Protective Extra Low Voltage (voltaje extra bajo de proteccion)
Salida de alimentacion maxima utilizada por el dispositivo
Resistencia en la salida

Valor maximo de resistencia

Blindaje (entrada/salida)

Safety Extra Low Voltage (voltaje extra bajo de seguridad)
Nivel de integridad de seguridad

Switch (salida de conmutacién)

Duracién del ciclo

Tiempo solapado

Tiempo de flujo continuo de la sefal t, = (t,, + t,,,)/2 con el retardo de Alto a Bajo t,, y de Bajo a
Alto t, ,;con el intervalo de tiempo desde el valor de 50 % de la sefial de entrada hasta el valor de
50 % a la salida

Entrada de voltaje
Alimentacién de voltaje (driver de salida)
Underwriter Laboratories (organizacion de ensayos y certificaciéon reconocida)

Us.ce — alimentacion de voltaje sensor de velocidad, lado de entrada, definicion de la deteccion del
nivel de alimentacién de voltaje

V - circuito de salida, alimentacion de los canales de salida

Supply
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Accesorios
Adaptador de montaje en pared
Advertencias
Aislamiento
Galvanico
Aislamiento galvanico
Aislamiento y altitud, detalles
Ajustes en la entrada
Ajustes en la salida
Alcance del suministro
Alimentacion auxiliar
Alimentacion de voltaje
Aplicaciones ferroviarias
Aplicaciones industriales
Conexion
Controlador de salida
Sensor de velocidad
Almacenamiento
Altitud y aislamiento, detalles
Asignacion de terminales
Ausencia de interaccién

B
Blindaje

C

Cableado

Cambio de direccién

Capitulo introductorio sobre seguridad
Capitulo Seguridad

Carga sensor de velocidad

Carril DIN 35 mm

Carril DIN

Ciclo de trabajo de la sefal de salida
Circuito de entrada

Circuito de salida

Clase de altura

Clase de cambio de temperatura
Clase de conmutacién

Clase de interrupcién

Clase de temperatura operativa

19,

21,

Clase de temperatura operativa durante el encendido

Codificador rotatorio, véase el sensor de velocidad

Cédigo del producto

Cédigo para pedidos
Comportamiento de la transmisién
Condiciones de instalacion

Configuracién de clavijas, ver Asignacion de terminales

Configuraciones de los terminales
Consumo de potencia
Contacto normalmente cerrado
Corriente de irrupcion
Corriente de senal

Sensor de velocidad

34
34

43
12
12
43
31
31

20

39
39
17
23
23
32
43
23
12

23

25
13

20
22
22
38
17
17
41
41
39
39
41
41
12

38
22
23
27
39
38
39

23
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D

Dafo medioambiental

Danos a la propiedad

Descarga electrostatica

Descripcion funcional

Designacién de tipo

Designacién del modelo
Codificaciéon

Deteccién de parada

Deteccién del sentido de desplazamiento

Deteccién del sentido de rotacion

Devolucién de equipos desechados

Diagrama de bloque

Diodos

Directivas complementarias

Diseno

Disponibilidad para la operacién

Distancia entre los agujeros

Distancias de aislamiento

Divisién de frecuencias

E

Eliminacion

Estandares industriales
Evaluacién de riesgos
Evaluacién del material

F

Factor de ondulacién de CC
Factores medioambientales
Fuente de alimentacién

Alimentacién auxiliar
Fuente de alimentacién SELV/PELV
Fuente de alimentacion, terminal
Funcion DOT, indicador LED (opcional)
Funcién DOT

G

Golpe
Grado de contaminacion

H

Humedad relativa

Instalacién
«Adaptador de montaje en pared» ZU1472
Carril DIN de 35 mm
Eléctrica
Instrucciones de seguridad
Instalacién eléctrica
Instrucciones de seguridad
Interruptor (interruptor de diagnéstico)
Interruptor de diagnéstico
Interruptor DIP
Inversién sefal DOT

25
12

38
23
23
33
24
15

11
39
35
43
38

33
42

42

39

19
17
17
32
13

42
41

41

22
22
22
25

25

16
16
30
13
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M

Mantenimiento

N

Nivel alto/bajo

Nivel de voltaje medio

Normas ferroviarias

Notas sobre la informacion de seguridad

(o)

Opciones de conexion

P

PELV

Personal cualificado

Peso

Placa de identificacion 1 canal
Placa de identificacion 2 canal
Placa de identificaciéon DOT, opcional
Placas de circuito impreso
Plano de dimensién

Polaridad sefal DOT

Posicion de instalaciéon
Producto SIL

Proteccién de la instalaciéon
Proteccion frente al fuego
Puentes insertables

Puesta en servicio

R

Rango de frecuencia nominal
Rango de temperatura ambiente
Reciclaje

Relacién impulso/pausa
Reparacion

Requisitos de personal
Respuesta de velocidad cero
Retirada

Retirada del servicio
Revestimiento protector
Riesgos residuales

RoHS

32

12
38
42

17

39

23

el

42
35
13
22
12
31
42
26
32

38
41
33
12
32

38
33
33
42

42
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S

Salida de conmutacién
Salida de corriente
Activo
Pasivo
Salida de corriente activa
Salida de corriente pasiva
Salida de voltaje

Secciones transversales conductores

Seguridad eléctrica

SELV

Sensor

Sensor de velocidad
Carga

Senal de salida OUT

Senalizacion de errores

Senalizacion LED

Senalizacion por impulsos

Simbolos y marcas

Soporte

T

Terminales

Terminales de dos niveles
Tiempo de flujo continuo
Tiempo de respuesta de fallo
Tiempo solapado
Transmisién de impulsos

U

Umbral de conmutacion
Uso previsto

\'

Versiones
Vibracién

Knick >

38

17
18
17
18
17
25
42
39
36
25
20
16
32,38
32
32
10
34

27
25
38
38
38
12

7
42

Voltaje de alimentacién, véase Alimentacion de voltaje 17

Voltaje de carga
Voltaje medio
Voltaje sefal de salida

Voltajes de aislamiento nominales

18
39
18
43
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